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Pour tous les diplomés :

Taux de réussite ~/ taux de réponse : Caractéristiques de I'emploi occupé :

Situation aprés I'obtention du dipléme A 18 mois A 30 mois
Inscrits : 14 Emploi 10 Taux d'insertion™ : 83% 92%
Diplémés : 14 100% ] 1 Taux d'emploi : wpimesenensi 83% 92%
Répondants : 12 86% ] 2 " diplomé un emploi / diplomés présents sur le marché du travail
“ nombre de dipiomés/ nombre dnscrts Recherche d'emploi - 1 Nb Py Nb 9%
1 A 18 mois .
Type d'emploi
Etudes "% o Emploi stable 4 W% 5 5%
Nb % ] CDD I 0% 1 9%
Sexe Autre Autres contrats 5 50% 5 45%
Hommes 12 100% situation |
Femmes - - Pour les diplomés en emploi : Catégorie socio-professionnelle E
Appréciation de 'adéquation emploi / formation Ingénieur, cadre 3 W% 4 36%
Dernier diplome obtenu avant Ia licence pro. = Oui Non Technicien, agent de maftrise 7 0% 7 64%

DUT 3 25% Employé, ouvrier - - G- -

BTS 9 75%

Autre - - Salaire net mensuel médian ns ns
Effectifs concernés 4 7

(Hors emploi a temps partiel, a I'étranger, en alternance ou service civique) ns : non significatif

Type de baccalauréat

Bac général 1 8% Type d'employeur :
. Votre emploi correspond a Votre emploi correspond a Votre salaire correspond a . - 3
9 e . . . ) o nd : 9
Bac teChnm?glque 6 50% votre spécialité de formation  votre niveau de formation  votre niveau de qualification EntrePrlse prlyee 9 82%
Bac professionnel 5 42% o Fonction publique nd | 9%
- Pour tous les diplomés : . .
Autre diplome - - ai 1 . Org. non lucratif ou association nd Po- -
vis sur la formation o Entreprise publique nd 1 9%
Régime d'inscription 100% " Satifai Prof. libérale ou indépendant nd
(<] . : - -
e Insatisfait
Initiale (iassique a temps piein) 6 50% Autres nd | - -
Conti nue * - - nd = données non disponibles :
Apprentissage - - Cette étude est menée auprés des diplomés 2015 de Licence Professionnelle, 30 mois aprés I'obtention du diplome, dans le Lieu d'emplni i
i ' - - cadre d'une enquéte ministérielle nationale. Elle est réalisée par le Service des Etudes, de I'Fvaluation et du Pilotage (SEEP) - itai n 9
eprise d'études ouvelle-Aquitaine 3 o
. de I'Université de Poitiers. Un courrier est adressé par voie postale puis des relances téléphoniques sont effectuées. Les
Contrat professionnel 6 50% lle de France nd P -

diplomés ont la possibilité de répondre par le biais d’internet. 709 diplémés ont été interrogés hors formations 4 distance, :
formations délocalisées & I'étranger et formations dispensées dans des établissements partenaires, 483 ont répondu au Autres régions nd I 45%
questionnaire, soit un taux de réponse de 68,1 %. i

" arrét de plus de 2 ans, salarié(e), congé individuel ou recherche d'emploi

Etranger nd . -
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Caractéristiques des emplois occupés au moment de I'enquéte

Licence professionnelle : Automation et robotique

Technicien maintenance Maintenance 45
Alternant ingénieur Chef de projet. 16
Technicien de maintenance Réparer, améliorer les machines de production en automatisme, robotique et en électricité. 17
Chargé d'affaires en bureau d'études Réaliser les affaires en automatisme (devis, sous-traitance), mise en route. 18
Ingénieur mécatronique Rétrofit de machines, programmation de logiciels. 29
Automaticien roboticien Création de programmes pour des robots Fanuc. 45
Automaticien Devis, conception de la programmation, création de machines. 34
Mécanicien électronique sur avion (armée) 17
Apprenti ingénieur mécatronique Créer des bornes test en fonction des demandes spécifiques des clients. 86
Automaticien Installation d'équipements automatisés (chaudiéres). 33

Assistant qualité sécurité environnement Mettre a jour la gestion d'outillage, sécurité incendie et vis a vis du risque chimique. 79
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